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ABSTRACT 

 

Every day waste production always increases. There for to be an awareness 

of concern is needed for environmental cleanliness, even sometimes requires a 

unique way so that each individual is interested to dispose trash in its place. Trash 

bin can be generally open and close manually. There are some trash bins that are 

not notice by the janitor because of the distance and time factors so that causes 

trash to pile up in the trash bin, and make this difficult for people to throw trash in 

the right place. PIR (Passive Infrared Receiver) Sensor technology and Servo 

Motor are used as a system to open the trash lid automatically. The development 

of IoT (Internet of Things) was implemented in the trash as a system of sending 

data to the internet automatically from esp8266. The Loadcell Weight Sensor and 

the HCSR04 Proximity Sensor are used to detect the situation inside the trash bin 

whether it is full or not. 

This study uses qualitative methods that focus on system design and testing. 

So this research in a prototype of smart trash bin based microcontroler that is able 

to provide the condition of the distance and weight sensor in the form of a 

percentage, and sending information in the form of the value of the state of the 

trash to be monitored by the janitor. 

Keywords: Trash, Automatic, PIR, IoT, Loadcell, HCSR04 
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ABSTRAK 

 

 Setiap hari produksi sampah selalu meningkat. Perlu adanya kesadaran 

akan kepedulian terhadap kebersihan lingkungan, kadang memerlukan cara yang 

unik agar tiap-tiap individu tertarik untuk membuang sampah pada tempatnya. 

Tempat sampah pada umumnya membuka dan menutup secara manual. Terdapat 

beberapa tempat sampah yang kurang diperhatikan oleh petugas kebersihan 

karena faktor jarak dan waktu sehingga hal tersebut mengakibatkan sampah 

menumpuk di tempat sampah, hal ini menyulitkan seseorang untuk membuang 

sampah pada tempatnya. Teknologi Sensor PIR (Passive Infrared Receiver) dan 

Motor servo digunakan sebagai sistem membuka penutup tempat sampah secara 

otomatis. Perkembangan IoT (Internet of Things) diterapkan pada tempat sampah 

sebagai sistem pengiriman data ke internet secara otomatis dari ESP8266. Sensor 

Berat Loadcell dan Sensor Jarak HCSR04 digunakan untuk mendeteksi keadaan 

di dalam tempat sampah apabilah sudah penuh atau belum. 

Penelitian ini menggunakan metode kualitatif yang berfokus pada 

perancangan dan pengujian sistem. Sehingga penelitian ini menghasilkan 

Prototipe Smart Trash Bin berbasis Mikrokontroler yang mampu memberikan 

kondisi nilai sensor jarak dan berat dalam bentuk persentase, serta mengirimkan 

informasi berupa nilai keadaan tempat sampah untuk dapat di monitoring oleh 

petugas kebersihan. 

 

Kata kunci: Sampah, Otomatis, PIR, IoT, Loadcell, HCSR04  
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