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ABSTRAC 

 Solar cell usually placed in the static position. In that condition, output of 

the volt and current will always have a lot variation of number, and the highest 

number appears when the light of the sun comes with a straight path to the 

surface of solar cell. Because of it, the system that can control the position of the 

solar cell has been build, which this system will use the angel of the sun’s light as 

a standard, to decide the position of the solar cell, so the sun’s light will be as 

much as possible straight to the surface of the solar cell, with longer duration. 

This system’s control use two Light Dependent Resistor to detect the angel of the 

sun’s light. It will be transmitted to the Arduino Nano as a input. According to the 

input, Arduino Nano will change the position of the solar cell with driver motor 

and motor DC, until the sun’s light comes to the solar cell’s surface in a straight 

way.  

Key words : solar cell, control’s system, arduino nano. 
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ABSTRAK 

 Panel surya pada umumnya, dipasang dengan posisi yang tetap. Pada 

kondisi tersebut, nilai tegangan dan arus yang keluar selalu bervariasi, dengan 

nilai tertinggi muncul saat sudut datang cahaya matahari berada tegak lurus 

terhadap permukaan panel surya. Maka dari itu, dibuatlah sistem yang 

mengendalikan posisi panel surya, yang mana sistem ini akan menjadikan sudut 

datang cahaya matahari sebagai referensi, untuk menentukan posisi panel surya, 

agar cahaya matahari akan sebisa mungkin tegak lurus terhadap permukaan panel 

surya dalam jangka waktu yang lebih lama. Sistem kendali menggunakan dua 

Light Dependent Resistor untuk mendeteksi sudut datang sinar matahari. Hasil 

tersebut dikirimkan ke Arduino Nano sebagai nilai masukan. Berdasarkan nilai 

masukan tersebut, Arduino Nano mengubah posisi panel surya dengan driver 

motor dan motor DC, sampai cahaya matahari tegak lurus kembali ke panel surya. 

Kata kunci : panel surya, sistem kendali, arduino nano. 
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1. Sistem, yaitu kumpulan komponen yang saling terhubung dan 

bekerja sama untuk suatu tujuan yang khusus. 

2. Loop, yaitu proses berjalannya suatu sistem secara berulang-ulang. 

3. Masukan (input), yaitu nilai awal atau perintah yang akan diproses 

dan dieksekusi oleh suatu sistem. 

4. Keluaran (output), yaitu nilai akhir atau hasil dari suatu 

pemrosesan sebuah masukan. 

5. Umpan balik (feedback), yaitu nilai keluaran yang menjadi acuan 

untuk nilai masukan salanjutnya. 
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