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ABSTRACT 

 

To open the lock house door. The way to open the door is done manually, with the 

push, open and close. Similar to indoor lighting systems, it is usually manually 

operated. This will take time and energy. With technological advances, this 

manual can be reduced. The system can be operated operationally. RFID (Radio 

Frequency Identification) technology is used as a HCSR04 proximity sensor and 

PIR (Passive Infrared Receiver) sensor as an automatic home lighting system. 

RFID as follows on the door that has been created automatically. The drive of this 

automatic door is a DC motor. After the door automatically opens, the PIR will 

detect human movements and lights automatically. 
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ABSTRAK 

 

Untuk membuka pintu rumah digunakan kunci. Cara membuka pintu 

dilakukan secara manual yaitu dengan mendorongnya, membuka maupun 

menutup. Sama halnya dengan sistem penerangan dalam ruangan, biasanya 

dioperasikan secara manual. Hal ini akan menyita waktu dan tenaga. Dengan 

kemajuan teknologi, pengoperasian secara manual ini dapat dikurangi. Sistem 

otomatis dapat memudahkan operasional. Teknologi RFID (Radio Frequency 

Identification) digunakan sebagai sistem membuka pintu secara otomatis serta 

sensor jarak HCSR04 dan sensor PIR (Passive Infrared Receiver) digunakan 

sebagai sistem penerangan rumah otomatis. RFID sebagai pengganti kunci pada 

pintu yang sudah dibuat secara otomatis. Penggerak dari pintu otomatis ini adalah 

motor DC. Setelah pintu otomatis terbuka, maka PIR akan mendeteksi gerakan 

manusia dan menyalakan lampu secara otomatis.  

 

Kata kunci: Otomatis, Sensor, RFID, HCSR04, PIR 
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