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ABSTRACT 
 

Parking is one of the facilities that must be owned by Universitas Katolik 

De La Salle Manado to give comfort for the students, lecturers or staff to 

implement their activities in campus area. Based on the number of students who 

bring vehicles into the Universitas Katolik De La Salle Manado area, an action 

should be taken to disciplined the unorganized-park vehicles. The University need 

a system that can help to manage the area so there will be no vehicles that parked 

on the wrong place. This research was done to design a system of a forbidden 

parking area. 

This research intends to build an electronic device to help the security’s 

job to manage the parking area. This prototype is using Arduino as the processor 

of the whole tools job. This PD-132 Inductive Loop Detector is used as a metal 

detector. It has been through a metal distance detection testing procedure with 

using an inductive loop and show that a metal will keep detected in 71cm range 

with 2x1 meter rectangle sized dimension. The other research is used to test the 

whole tools work by setting a car above the inductive loop so that the Arduino 

gave a response by triggering the SIM900a module to send a notification. 

The final result of this research after some testing of this tool, shows that 

many four wheels with different heights will keep detected. The output of this tool 

will be in the form of a instant short message. 

 

Keywords: Parking, Metal Detector Sensor PD-132, Arduino 
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ABSTRAK 

 Parkir merupakan salah satu fasilitas yang wajib dimiliki oleh Universitas 

Katolik De La Salle Manado untuk kenyamanan mahasiswa, dosen atau staf untuk 

melakukan aktivitas mereka di area kampus. Berdasarkan data jumlah mahasiswa 

yang membawa kendaraan ke dalam area Universitas Katolik De La Salle 

Manado, perlu adanya tindakan penertiban pada penumpukan kendaraan yang 

terparkir. Perlu adanya sistem yang dapat mengatur agar tidak ada kendaraan yang 

terparkir bukan pada tempatnya, sehingga penelitian ini dilakukan untuk 

merancang sistem area dilarang parkir. 

 Kegiatan perancangan ini dilakukan dengan bertujuan membuat produk 

yang dapat membantu kerja dari pihak keamanan untuk mengatur area parkir. Alat 

ini menggunakan Arduino UNO sebagai pemroses kerja dari alat sensor larangan 

parkir ini. PD-132 Inductive Loop Detector ini digunakan sebagai alat pendeteksi 

logam. Alat ini telah melalui pengujian jarak deteksi logam dengan menggunakan 

sebuah kumparan dan memberikan hasil pengujian bahwa benda logam tetap 

terdeteksi pada jarak 71 sentimeter dengan menggunakan kumparan berukuran 

persegi panjang yang memiliki lebar 1 meter dan panjang 2 meter. Pengujian yang 

lainnya digunakan untuk menguji kerja alat secara keseluruhan yaitu dengan cara 

menempatkan sebuah mobil tepat berada diatas kumparan, sehingga Arduino 

merespon dengan memberikan perintah pada Modul SIM900A untuk 

mengirimkan pesan pemberitahuan. 

 Hasil akhir dari perancangan alat ini menunjukkan bahwa setelah 

dilakukannya berbagai jenis pengujian pada kerja alat, ternyata alat ini dapat 

mendeteksi berbagai jenis ukuran ketinggian kendaraan roda 4. Output dari alat 

ini berupa pesan singkat yang menunjukkan adanya kendaraan yang terparkir pada 

area terlarang. 

Kata Kunci: Parkir, Sensor Metal Detector PD-132, Arduino 
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