RANCANG BANGUN SENSOR LARANGAN PARKIR

BERBASIS ARDUINO
(Studi Kasus : Unika De La Salle Manado)

TUGAS AKHIR

Disusun oleh :

Ronflin Hendrick Laurens
(13011012)

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO
UNIVERSITAS KATOLIK DE LA SALLE
MANADO
2017



RANCANG BANGUN SENSOR LARANGAN PARKIR
BERBASIS ARDUINO

TUGAS AKHIR

Ditulis untuk memenuhi sebagian persyaratan untuk mendapatkan Gelar Sarjana

Teknik pada Program Studi Teknik Elektro

Disusun Oleh:

Ronflin Hendrick Laurens
(13011012)

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO
FAKULTAS TEKNIK
UNIVERSITAS KATOLIK DE LA SALLE
MANADO
2017



UNIVERSITAS KATOLIK DE LA SALLE
MANADO — INDONESIA

Nama . Ronflin Hendrick Laurens

NIM 13011012

Fakultas : Teknik

Program Studi . Teknik Elektro

Judul Tugas Akhir : Rancang Bangun Sensor Larangan Parkir Berbasis
Arduino

Pembimbing | . Ir. Alexander Patras, MT

Pembimbing Il . Chrysantus M. Padachan, S.Pd., M.A.P.

Menyetujui,

Manado, 21 Juli 2017

Pembimbing | Pembimbing |1

(Ir. Alexander Patras, MT) (Chrysantus M. Padachan, S.Pd., M.A.P.)

Mengetahui,
Ketua Program Studi Dekan Fakultas Teknik

(Lianly Rompis, ST., MITS) (Debby Paseru, ST., MMSI., M.Ed)




LEMBAR PERNYATAAN

Yang bertandatangan di bawah ini :

Nama : Ronflin Hendrick Laurens
NIM : 13011012

Tempat/Tanggal Lahir : Balikpapan, 03 Januari 1995
Fakultas/Program Studi : Teknik / Teknik Elektro

menyatakan bahwa Tugas Akhir berjudul RANCANG BANGUN SENSOR
LARANGAN PARKIR BERBASIS ARDUINO vyang saya buat adalah benar
hasil karya saya dan bukan karya tulis orang lain, baik sebagian atau seluruhnya
kecuali dalam bentuk kutipan yang telah disebutkan sumbernya.

Demikian surat pernyataan ini saya buat dengan sebenar-benarnya dan
apabila pernyataan ini tidak benar maka saya bersedia menerima sanksi akademis
sesuai dengan yang ditetapkan oleh Fakultas, berupa pembatalan Tugas Akhir dan
hasilnya.

Manado, 21 Juli 2017
Yang Menyatakan,

Materai 6000

Ronflin Hendrick Laurens

Menyetujui,

Dosen Pembimbing | Dosen Pembimbing Il

Ir. Alexander Patras, MT Chrysantus M. Padachan, S.Pd., M.A.P.

Mengetahui,

Ketua Program Studi Dekan Fakultas Teknik

Lianly Rompis, ST., MITS Debby Paseru, ST, MMSI, M.Ed




ABSTRACT

Parking is one of the facilities that must be owned by Universitas Katolik
De La Salle Manado to give comfort for the students, lecturers or staff to
implement their activities in campus area. Based on the number of students who
bring vehicles into the Universitas Katolik De La Salle Manado area, an action
should be taken to disciplined the unorganized-park vehicles. The University need
a system that can help to manage the area so there will be no vehicles that parked
on the wrong place. This research was done to design a system of a forbidden
parking area.

This research intends to build an electronic device to help the security’s
job to manage the parking area. This prototype is using Arduino as the processor
of the whole tools job. This PD-132 Inductive Loop Detector is used as a metal
detector. It has been through a metal distance detection testing procedure with
using an inductive loop and show that a metal will keep detected in 71cm range
with 2x1 meter rectangle sized dimension. The other research is used to test the
whole tools work by setting a car above the inductive loop so that the Arduino
gave a response by triggering the SIM900a module to send a notification.

The final result of this research after some testing of this tool, shows that
many four wheels with different heights will keep detected. The output of this tool
will be in the form of a instant short message.

Keywords: Parking, Metal Detector Sensor PD-132, Arduino



ABSTRAK

Parkir merupakan salah satu fasilitas yang wajib dimiliki oleh Universitas
Katolik De La Salle Manado untuk kenyamanan mahasiswa, dosen atau staf untuk
melakukan aktivitas mereka di area kampus. Berdasarkan data jumlah mahasiswa
yang membawa kendaraan ke dalam area Universitas Katolik De La Salle
Manado, perlu adanya tindakan penertiban pada penumpukan kendaraan yang
terparkir. Perlu adanya sistem yang dapat mengatur agar tidak ada kendaraan yang
terparkir bukan pada tempatnya, sehingga penelitian ini dilakukan untuk
merancang sistem area dilarang parkir.

Kegiatan perancangan ini dilakukan dengan bertujuan membuat produk
yang dapat membantu kerja dari pihak keamanan untuk mengatur area parkir. Alat
ini menggunakan Arduino UNO sebagai pemroses kerja dari alat sensor larangan
parkir ini. PD-132 Inductive Loop Detector ini digunakan sebagai alat pendeteksi
logam. Alat ini telah melalui pengujian jarak deteksi logam dengan menggunakan
sebuah kumparan dan memberikan hasil pengujian bahwa benda logam tetap
terdeteksi pada jarak 71 sentimeter dengan menggunakan kumparan berukuran
persegi panjang yang memiliki lebar 1 meter dan panjang 2 meter. Pengujian yang
lainnya digunakan untuk menguji kerja alat secara keseluruhan yaitu dengan cara
menempatkan sebuah mobil tepat berada diatas kumparan, sehingga Arduino
merespon dengan memberikan perintah pada Modul SIM900A untuk
mengirimkan pesan pemberitahuan.

Hasil akhir dari perancangan alat ini menunjukkan bahwa setelah
dilakukannya berbagai jenis pengujian pada kerja alat, ternyata alat ini dapat
mendeteksi berbagai jenis ukuran ketinggian kendaraan roda 4. Output dari alat
ini berupa pesan singkat yang menunjukkan adanya kendaraan yang terparkir pada
area terlarang.

Kata Kunci: Parkir, Sensor Metal Detector PD-132, Arduino
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