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ABSTRACT 

 
 At this time the technology has been in the industrial revolution 4.0 and 

industrial companies have begun to apply a lot of industry 4.0 in the production 

process. Many industrial companies are implementing industry 4.0 in the 

production process, especially in automated industrial companies. In the current 

expedition section, workers still carry out the activities of moving goods 

manually, in carrying out their work they are required to move goods with 

different loads and shapes, require a long time and make workers easily 

exhausted. The time needed in the process of moving goods is 1 hour for 1 box 

car. In this study the authors used the Rapid Application Development 

Methodology (RAD) to design and analyze the NAC Arm Jig & Fixture control 

system so that it will produce a control system that can move and control the NAC 

Arm Jig & Fixture. NAC Arm's Jig & Fixture control system can help finish 

expedition work in a faster time and not make workers tired quickly. 

 

Key Word : Control System, Arduino, Rapid Application Development (RAD), 

NAC Arm 
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ABSTRAK 

 
 Pada saat ini teknologi sudah berada dalam revolusi industri 4.0 dan 

perusahaan industri sudah mulai banyak menerapkan industri 4.0 dalam proses 

produksi. Perusahaan industri mulai banyak yang menerapkan industri 4.0 di 

dalam proses produksi khususnya pada perusahaan industri otomatis. Pada bagian 

ekspedisi sekarang ini, pekerja masih melakukan kegiatan memindahkan barang 

secara manual, dalam melakukan pekerjaannya mereka diharuskan memindahkan 

barang dengan beban dan bentuk yang berbeda-beda, membutuhkan waktu yang 

lama serta membuat pekerja mudah kelelahan. Waktu yang dibutuhkan dalam 

proses pemindahan barang sebesar 1 jam untuk 1 mobil box. Pada penelitian ini 

penulis menggunakan Metodologi Rapid Application Development (RAD) untuk 

membuat perancangan dan analisis sistem kontrol Jig & Fixture NAC Arm 

sehingga akan menghasilkan sebuah sistem kontrol yang dapat menggerakkan 

serta mengontrol  Jig & Fixture NAC Arm. Sistem kontrol Jig & Fixture NAC 

Arm dapat membantu menyelesaikan pekerjaan bagian ekspedisi dengan waktu 

yang lebih cepat dan tidak membuat pekerja cepat kelelahan. 

 

Kata Kunci : Sistem Kontrol, Arduino, Rapid Application Development (RAD), 

NAC Arm  
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